Capitolul I

Definiţii&Mărimi fizice&Unităţi de măsură

	Nr crt
	Mărime fizică
	Definiţie
	Formulă/ Unitate de măsură

	1
	Acceleraţia centripeta
	Acp este rezultatul modificării orientării vectorului V tangenţială sub acţiunea unor forţe
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<a>si=m/s2

	2
	Acceleraţia gravitaţională
	Este un vector orientat în jos, spre centrul pământului.

-depinde de înălţime şi de latitudine

-este imprimată de forţa de atracţie
	G=mgh

	3
	Acceleraţia punctului material
	Este o mărime fizică vectorială egală cu variaţia vectorului viteză în unitatea de timp
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	4
	Energia cinetică
	Energia cinetică este semiprodusul dintre masa corpului şi pătratul vitezei

Este o mărime de stare şi o măsură a mişcării

-este relativă
	<Ec>SI=J

	5
	Energia potenţială
	Se defineşte numai în câmpuri gravitaţionale şi arată prin valoarea sa poziţia relativă a părţilor componente ale sistemului

-este relativa; este o mărime de stare

-prin convenţie se consideră Ep=o
	<Ep>SI=J

	6
	Forţa centrifugă
	Fcf există doar în SRN şi împreună cu Fcp oferă echilibru punctului material
	Fcf=-Fcp

<Fcf>si=N

	7
	Forţa centripetă
	Forţa care menţine mobilul pe traiectoria circulară
	

	8
	Forţa Coulomb
	Forta de interacţiune dintre 2 corpuri încărcate cu sarcină electronică este direct proporţională cu modulul produsului sarcinilor corpului.
	

	9
	Forţa elastică
	Este reacţiunea forţei de deformare

Este de două tipuri:-de accelerare

-de deformare(plastică/elastică)
	F=-K
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	10
	Forţa de frecare
	Sunt forţele de contact ce apar ca răspuns al forţelor cu care corpurile acţionează pe plan

-sunt situate în planul de contact dintre corpuri şi se opun mişcării relative a unui corp faţă de celălat
	Ff=μN

	11
	Forţa tensiune
	Dacă unui fir inextensibil legat de 2 corpuri I se apică o forţă la unul din capete, aceasta se distribuie uniform în tot firul.Aceată forţă se numeşte tensiune.

	

	12
	Frecvenţa
	Este o mărime fizică scalară, derivată egală cu numărul de rotaţii complete efectuate de mobil în unitatea de timp
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	13
	Greutatea
	Forţa cu care un corp este atras de Pământ

-poate fi definită ca fiind rezultanta forţelor gragitaţionale exercitate asupra corpului
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	14
	Impulsul
	Este o mărime fizică vectorială egală cu produsul dintre masa punctului material şi viteză

-are acceaşi orientare ca viteza
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	15
	Intensitatea câmpului gravitaţional
	Este egală cu raportul dintre forţa de atracţie universală şi masa câmpului de probă
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	16
	Lucrul mecanic
	Este o mărime fizică scalară egală cu produsul scalar dintre forţă şi deplasare
	<L>SI=N*m=J

	17
	Momentul cinetic
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	18
	Momentul forţei
	Este o mărime fizică vectorială egală cu produsul vectorial dintre vectorul de poziţie al forţei faţă de punct şi forţă
	<MF(o)>=Nm≠J

	19
	Puterea
	Lucrul mecanic efectuat în unitatea de timp
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	20
	Randamentul
	Este o mărime fizică adimensională, egală cu raportul dintre lucrul util şi lucrul consumat

Se exprimă în procente
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	21
	Viteza punctului material
	Este un vector şi anume raportul dintre vectorul deplasare şi timpul total în care a avut loc această deplasare
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	22
	Viteza unghiulară
	Marime fizică vectorială egală în modul cu unghiul descris de raza vectoare în unitatea de timp
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Capitolul II

 Legi ale fizicii

1. Modulele componentelor unui vector pe axe perpendiculare sunt mai mici decât modulul forţie descompuse

2. Un corp (mobil) se află în mişcare dacă îşi schimbă poziţia faţă de alte corpuri considerate fixe

3. Un corp se află în repaus dacă nu îşi schimbă poziţia faţă de alte corpuri considerate fixe

4. Legea lui Newton

Orice particulă din univers artage altă particulă, considerate puncte materiale, cu o forţă care este direct proporţională cu produsul maselor particulelor şi invers proporţională cu pătratul distanţei dintre ele.
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K-constantă universală gravitaţională

5. Principiul relativităţii în mecanica clasică

Legile fizicii sunt invariabile pentru orice sistem de referinţă inerial.

6. Legile frecării

1) forţele de frecare la alunecare nu depind de aria suprafeţei de contact dintre corpuri

2) Forţele de frecare la alunecare sunt proporţionale cu normala
Ff=μN-nu se poate scrie vectorial

3) Suprafaţa reală de contact este mult mai mică decât cea aprentă, deoarece se face la nivel atomo-molecular

7. Legea lui Hook

Forţa elastică este reacţiunea forţei deformatoare.


[image: image18.wmf]E

S

F

l

l

o

1

=

D

                             
[image: image19.wmf]l

l

ES

F

o

D

=


8. Legea mişcării

1) x= x0 +vΔt

2) x= x0+ v0Δt+ ½ aΔt2
9. Legea vitezei

v= vo+ aΔt

10. Legea de conservare a energiei totale

Energia mecanică totală a unui sistem izolat aflat în camp conservativ se conservă.

Et1=Et2

11. Legea conservării impulsului punctului material

Impulsul punctului material se conservă
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12. Legea conservării impulsului unui sistem format din două puncte materiale

Variaţia impulsului unui sistem de 2 puncte materiale izolat este 0
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13. Legea de conservare a energiei la ciocniri

Ec1+Ec2=Ec’+Q

14. Legea de conservare a impulsului la ciocniri
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15. Legea de conservare a momentului cinetic

Momentul cinetic al unui punct izolat se conservă.
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Capitolul III

 Teoreme

1.Teorema de variaţie a energiei cinetice
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Variaţia energiei cinetice a unui mobil care se mişcă faţă de un Sri este egală cu lucrul mecanic al rezultantei forţelor ce acţionează asupra lui în timpul acestei variaţii

2.Teorema de variaţie a energiei potenţiale
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Variaţia energiei potenţiale a unui sistem izolat în care acţionează forţe conservative este egală cu lucrul mecanic efectuat de forţele câmpului luate cu semn contrar

3. Teorema de variaţie a energiei mecanice totale
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Variaţia energiei mecanice totale a unui sistem izolat aflat în câmp sonservativ este 0

4. Teorema de variaţie a impulsului
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Variaţia impulsului unui sistem de 2 puncte matriale este egală cu impulsul forţelor exterioare ce acţionează asupra sistemului în timpul acestei variaţii.

5. Teorema de variaţie a momentului cinetic

Momentul forţiei faţă de un punct este egal cu variaţia momentului cinetic în unitatea de timp faţă de acelaşi punct.

Capitolul IV

 Principii şi postulate

Principiul inerţiei

Un corp îşi păstrează starea se MRU sau de repaus relativ atăta timp cât asupra sa nu acţionează alte corpuri care să-I modifice starea

Principiul interacţiunii(fundamental)

O forţă ce acţionează asupra unui corp îi imprimă acestuia o acceleraţie invers proporţională cu masa sa.

Principiul acţiunii şi reacţiunii

Dacă un corp acţionează asupra altui corp cu o forţă numită acţiune, cel de-al doilea reacţionează cu o forţă egală în modul, dar de sens contrar numită reacţiune.

Postulatul lui Bohr(I)

Stărire energice ale atomului sunt stări staţionare. Intr-o stare energică atomul nu absorbe şi emite energie

Postulatul lui Bohr(II)

La trecerea dintr-o stare energică înaltă atomul absorbe şi cedează energie.
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